Détecteur de mouvementC € 2150 ®

Haute Fréquence (Unidirectone) HR50-Uni
Manuel d'utilisaton = HOTRON LTD.

Le HR50-UNI est un détecteur de mouvement haute performance spécifiquement
congu pour l'activation des portes automatiques.

Pour que ce produit fonctionne de fagon sare et correcte, veuillez lire ce manuel
d'utilisation attentivement.

1 Spécifications techniques

Alimentation électrique : CC 12~30V, CA 12~24V Consommation électrique : < 1.4 W

Dimensions : 120mm x 70mm x 41,5mm Puissance contact : 1A/ 24VCC
(Longueur x Largeur x Hauteur) Hauteur d'install. max. : 4.0 m

Module hyperfréquence : 24.125GHz  1orharature | Humidité : -20°C-60°C 0~90%

Temps de maintien : 1,2 Sec. e )
Champ de détection : 5mx3m (Lax P) Protection internationale : IP54
(Hauteur 2,2 m)

2 Informations générales
Couvercle

<Accessoires>

Gabarit de montage|

Cable
Vis

Instructions

Corps du capteur

Potentiométre de sensibilité

Orifice de vis
Orifice de cable
3 Guide d'installation

L'alimentation doit étre éteinte durant l'installation. Ne pas démonter ou modifier
I'appareil, cela peut entrainer un feu ou un choc électrique

Appliquer le gabarit de montage pour

2 Fixer le boitier du détecteur au mur
modifier et pratiquer des orifices.

7 A;ustement de la position de la zone de détection
Ajuster Te module de détection vers le haut ou vers le bas pour déterminer la proximité de la zone

de détection par rapport 4 la porte. Ajuster le module de détection vers la gauche ou vers la droite
pour obtenir la zone de détection latérale désirée.
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Porte battante

Position d'installation
Détection de passants en mouvement
dans la zone de mouvement de la porte.|

Rotation angle droit : 15°(Max : 30°)

8 Ajustement de la zone de détection pour large ou étroite

Faire pivoter le module
de détection dans le sens
de la fleche tout en
maintenant le support
de fagon ferme avec_
I'autre main 4

Pivoter le module de détection
4 90 degrés et l'insérer de
nouveau dans son support

2 Tirer la partie supérieure du
module de détection
vers vous =

Sensibilité

9 Champ de détection(Hauteur de montage : 2,2m) par défaut
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Faire pivoter le module de détection les

irections Haut « Bas  Gauche « Droite

pour modifier la zone de détection
— &

le cable d'ali ion au
boitier du détecteur
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La sensibilité est réglable
en ajustant le potentiométre
surle boitier du détecteur

5 Schéma de cablage
2 cables électriques & 2 cables de contact de relais.
- | CC 12~30v
(GE CA 12~24V
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6 Informations de montage

(Ja@ Sortie
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switch (Réglage Dip Switch par défaut No. : 2)

NO m{wgleurs Direction

Mode Tortue Mode Tortue
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1 Eviter les objets en mouvement 2 Eviter de fortes pluies et la neige

prés du détecteur
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4 Eviter les sources de lumiére
fluorescentes

(@ ﬁ*

I

@Les spécifications de ce produit peuvent étre modifiées sans information préalable

Hotron Ltd.

3 Eviter les vibrations
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Mode tortue
(mode de détection a faible vitesse)

Délai d'attente du relais
1 unité correspond
a1 seconde
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1 1 Protection contre les intempéries (Vendue séparément)
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MODELE : WCHR50 o
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